JIJERAPROJEKT Kod produktu: MPO1612

ELECTRONICS

MODUL CZYTNIKA RFID, WYJSCIE RS232 (TTL), PLYTKA W FORMACIE DIP-28

Modut MP01612 stanowi tani i prosty w zastosowaniu czytnik RFID dla transponderéw UNIQUE 125kHz, umozliwiajacy
szybkie konstruowanie urzadzen do bezstykowej identyfikaciji.

Podstawowe parametry:

« Zasilanie: 5V DC (pobor pragdu max. 60mA)

» Zasieg ok. 12 cm (karta ISO, Clamshell), 7 cm
(breloki)

« Odczyt transponderéwi Unique (125kHz)

- ldentyfikacja na podstawie 40-bitowego
numeru seryjnego

»  Wyjscie w standardzie RS232 (TTL)

» Parametry transmisji: 9600b/s, 8 bitéw, 1 bit
stopu, brak kontroli parzystosci, brak
sprzetowej kontroli transmisji

«  Wymiary (mm): 36,1 x 18,3 (format DIP-28)

Uwaga: Na specjalne zamowienie istnieje
mozliwos¢ wykonania modutéw o innych
parametrach transmisji szeregowe;j.

Charakterystyka ogolna urzadzenia

Czytnik zbudowano w oparciu o0 nowoczesny i bardzo popularny uktad EM4095 firmy EM MICROELECTRONIC - MARIN
S.A. Przystosowany jest do odczytu transponderéw Unique pracujacych na czestotliwosci 125kHz.

Przy standardowej antenie (dane techniczne anteny podano w dalszej czesci opisu) czytnik umozliwia odczyt
transponderow z odlegtosci 12 cm w przypadku kart ISO i Clamshell oraz ok. 7 cm w przypadku typowych brelokéw RFID.
Wyprowadzenie stanowi ztacze, umozliwiajgce wyprowadzenie sygnatu RS232 w standardzie TTL. Na wyjsciu
przekazywany jest wprost kod odczytanego transpondera (zapis poszczegoélnych bajtéw w formie 2 cyfr kodu ASCII).
Odczytdanych sygnalizowany jest krotkim zaswieceniem diody LED (dotgczonej na zewngtrz modutu).

: VCC (zasilanie +5V)

: IRESET (wejscie zerujace)

: PDO (wyprowadzenie procesora do opcjonalnego wykorzystania)
: SER_OUT (wyjscie sygnalu RS232 TTL)

10: PD2 (wyprowadzenie procesora do opcjonalnego wykorzystania)
14: GND (masa)

15: PD6 (wyprowadzenie procesora do opcjonalnego wykorzystania)
16: PD7 (wyprowadzenie procesora do opcjonalnego wykorzystania)
17: PBO (wyprowadzenie procesora do opcjonalnego wykorzystania)
18: LED (wyprowadzenie do podiaczenia diody LED)

19: MOSI (wyprowadzenie programujace procesora ISP)

20: MISO (wyprowadzenie programujace procesora ISP)

21: SCK (wyprowadzenie programujace procesora ISP)

27: ANT1 (wyprowadzenie do podigczenia zewnetrznej anteny)
28: ANT2 (wyprowadzenie do podtaczenia zewnetrznej anteny)
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Pozostate wyprowadzenia: nie podtgczone.
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JIJERAPROJEKT Kod produktu: MPO1612

ELECTRONICS

Typowy schemat aplikacyjny modutu MP01612
Uwaga: Wejscie zerujgce /RESET nalezy pozostawi¢ nie podtaczone. Istnieje réwniez mozliwos¢ podtgczenia tego

wyprowadzenia do sygnatu zerujgcego wspotpracujgcego z czytnikiem systemu mikroprocesorowego. Parametry tego
sygnatu sa typowe jak dla procesorow serii AVR firmy ATMEL (ATMEGAS).

Zasilanie +5V DC

o) Antena RFID
O] ANT2
O ANT1
VCC U
® /RESET °
Wyjscie (RS232 TTL) . .
SER OUT o
° LED
GND °
LED
e
330R

Antena powinna by¢ wykonana z drutu nawojowego o srednicy 0,1mm i mie¢ indukcyjnosc¢ ok. 790uH.
Orientacyjne ilosci zwojow dla cewek o wybranej $rednicy przedstawiono w tabeli ponize;j.

Srednica cewki (cm) Liczba zwojow
7 69
8 63
9 59
10 55
1" 52
12 49

Dziatanie czytnika

Po zblizeniu transpondera do czytnika, na wyjsciu pojawia sie kod odczytanego transpondera (zapis poszczegdlnych
bajtow w formie 2 cyfr kodu ASCII), po czym nastepuje blokada na 0,7s. Jesli transponder jest zblizony na dtuzszy czas na
wyjéciu bedzie pojawiat sie jego kod cyklicznie co 0,7s. Wykrycie transpondera sygnalizowane jest dodatkowo krétkim
zaswieceniem diody LED.

Format przesytanych danych: xx xx xx xx xx LF CR

gdzie xx to kolejne bajty kodu transpondera zapisane jako kod ASCII, LF - znak nastepnej linii, CR - znak powrotu. Dwa
ostatnie znaki przesytane sg jedynie dla czytelniejszego przedstawienia danych np. w terminalu.

Uwaga: Na specjalne zamowienie istnieje mozliwos¢ wykonania modutdw o innych parametrach transmisji szeregowe;.
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JIJERAPROJEKT Kod produktu: MPO1612

ELECTRONICS

Przykladowe dziatanie czytnika po podtaczeniu do komputera PC (poprzez interfejs RS232 lub USB) - odczyt z
wykorzystaniem terminala w systemie Windows

Konfiguracjaterminala
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